10. Robotik ve Kodlama Dersi Konu Soru Dagilim Tablosu
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E 1. Mikrodenetleyici kart yapisi ve gesitlerini agiklar. 1*
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E %' |2. Robot tiirleri ve egitsel amagli robotlart agiklar 1
g3
S 8 |3. Robotta mekanik/elektromekanik bilesenleri agiklar. 1
2
S |4. Robotta elektronik bilesenleri agiklar. 115
1. Sistem gereksinimlerine uygun mikrodenetleyici kart yazilimi kurulumunu yapar. ¥
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Tg 2. Bilgisayarla mikrodenetleyici kart arasinda uygun yontemlerle baglanti olusturur. ¥ e
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—33 3. Gelistirme ortami sz dizimi kurallarini programa uygun sekilde kullanir 1* e
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E 4. Operatorleri gelistirilen programa uygun sekilde kullanir. e
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'% 5. Degiskenleri gelistirilen programa uygun sekilde kullanir. e
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é 6. Fonksiyonlar gelistirilen programa uygun sekilde kullanir. e
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é 7. Seri iletisim yontemlerini gelistirilen programa uygun sekilde kullanir. e
8. Ortam kiitiiphanelerini gelistirilen programa uygun sekilde kullanir. e

(*) Kazanimlarda uygulama sinavinda soru sorulur.
(1*)kazanimlarda hem yazili hem uygulama sinavinda soru sorulur.




